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1 WSTEP

1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) sg

wymagania dotyczgce wykonania i odbioru urzadzen mechaniki estradowej, w ramach zadania o
nazwie ,Zagospodarowanie terenu

Jordanek w Toruniu na cele kulturalno-kongresowe - Wielofunkcyjna Sala Koncertowa”

1.2 ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

Specyfikacja Techniczna (STWIOR), jako czes¢ Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamowienia (SIWZ)
stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot

wymienionych w punkcie 1.3

1.3 ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej (STWiIORB) dotyczg dostarczenia i

wykonania urzadzen wyciggowych, a w szczegdlnosci:

sztankiety oswietleniowe
— sztankiety dekoracyjne
— podnosniki punktowe

— podnos$niki gtosnikow

— zapadnie sceniczne

— zapadnia fosy orkiestry
- balustrada ruchoma

— zapadnia widowni

- zapadnia tylna

Miejsce zastosowania zgodnie z wykazem projektowym. Szczegoly rozwigzan wedtug detali

projektowych.
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1.4 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonaweca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnosé z
dokumentacjg projektowa, Specyfikacjami Technicznymi (STWIORB) oraz poleceniami Nadzoru
Inwestycyjnego.

Do montazu mozna przystgpi¢ dopiero po zakonczeniu czesci rob6t budowlanych. Wykonawca
powinien sporzgdzi¢ projekt wykonawczy konstrukcji pod napedy i zblocza i przedstawi¢ go
konstruktorowi.). Zaplanowano instalacje tylko cze$ci podnosnikéw punktowych ujetych w
niniejszym projekcie. Wykonawca powinien jednak przewidzie¢ wykonanie docelowe konstrukcji
pod zblocza i napedy.

Montaz elementéw konstrukcyjnych pod urzgdzenia mechanizacji gérnej powinien odby¢ sie po
wykonaniu konstrukcji stalowej stropu technicznego.

Zapadnia tylna, zapadnie sceniczne, zapadnia fosy orkiestry oraz zapadnia widowni — prace
budowlane mozna rozpocza¢ po doktadnej inwentaryzacji czesci budowlnej. W razie koniecznosci

nalezy dokona¢ korekty wymiaréw w projekcie mechanicznym.

2 WYMAGANIA OGOLNE Sala Duza - Urzadzenia mechanizacji dolnej

2.1 Sala Duza — urzgdzenia mechanizacji dolnej

2.1.1 5 zapadni scenicznych dwupoziomowych

Przeznaczenie
- Zmiana uksztattowania sceny dla celéow inscenizacyjnych oraz transport

rekwizytow.

- dlugos¢ 15m

- szerokos¢ 3m

- odstep pomiedzy podtogami 3,5m

- w gornej podtodze 7 klap wyjmowanych 1,1x1,1mm

- konstrukcja stalowa — podtogi sosnowe tzw. ‘okretéwka” grubos¢ 50mm

- nosnosc¢ uzytkowa — statyczna 5kN/m?

- dynamiczna 2,5kN/m? (tgcznie dla gornej i dolnej

podtogi)

- naped linowy z przeciwwagami
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- zespot napedowy wyposazony w dwa niezalezne
hamulce, enkoder oraz silnik elektryczny tréjfazowy
asynchroniczny
o0 mocy 45kW.

- skok -2m + +3m

- predkos¢ ruchu regulowana 0 + 0,2m/sek.

- sterowanie centralne z gtbwnego pulpitu komputerowego oraz pulpitow

przenosnych

ustawianych w miejscach gwarantujgcych najlepszg widocznos¢

2.1.2 1 zapadnie jednopoziomowa kieszeni tylnej

Przeznaczenie

- Transport rekwizytéw

- powierzchnia 66,6m?

- dtugos¢ 16,6/16,84m

- szerokos¢ 3,98m

- konstrukcja stalowa — podtoga drewniana “okregéwka” grubo$¢ 50mm

- balustrady zabezpieczajgce wyjmowane na poziomie sceny, sceny

plenerowej i rampy
wytadowczej oraz na poziomie dolnego poziomu kieszeni wyposazone w

wytaczniki krarnncowe uniemozliwiajgce ruch zapadni.

- drzwi dzwigowe blokowane odcinajgce zapadnie od korytarza
prowadzgcego do warsztatow (drzwi w projekcie architektury — blokada w
projekcie napedow elektrycznych)

- nosnosc¢ uzytkowa - statyczna SkN/m?

- dynamiczna 2,5kN/m?

- zespot napedowy 6 spiralliftow ND-18-36 wyposazony w cztery niezalezne
hamulce, enkoder oraz silniki elektryczne trojfazowe
asynchroniczne 2x15kW.

- skok -5m + +5,43m

- predkos¢ ruchu 0 + 0,05m/sek.
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- sterowanie miejscowe z pulpitu przenosnego scen réwniez z
wymuszonym ominieciem blokad spowodowanych wyjeciem barierek

ochronnych (np. dla umozliwienia roztadunku).

2.1.1 1 zapadnie jednopoziomowa fosy orkiestry
Przeznaczenie

- Zmiana uksztattowania widowni dla celéw inscenizacyjnych oraz transport

instrumentow.

- powierzchnia 59,3m?

- konstrukcja stalowa — podtoga drewniana “okregéwka” gr. 50mm

- no$nosc¢ uzytkowa — statyczna 5kN/m?

- dynamiczna 2,5kN/m?

- zespot napedowy 6 spiraliftéw ND-18-26 wyposazony w dwa niezalezne
hamulce, enkoder oraz silniki elektryczne tréjfazowe asynchroniczne
2x11kW sprezone mechanicznie.

-skok 0 +-7,175

- predkos¢ ruchu stata 0,05m/sek. — rozruch ptynny

- sterowanie miejscowe z pulpitu przenosnego sceny gtownej

2.1.2 1 balustrade fosy orkiestry

Przeznaczenie
- Zmiana uksztattowania widowni dla celdw inscenizacyjnych oraz wymagania dot.

bezpieczenstwa

- dtugos¢ 13,76m
- szeroko$¢ gornej ptaszczyzny 0,55m
- konstrukcja stalowa pokryta od strony widowni materiatem jak wystrgj
wnetrza od strony fosy boazerig drewniang
- od strony fosy wneka dla nawiewnych kanatow klimatyzacyjnych
- naped
- Srubowy — 6 Srub
-silnik elektryczny 2x 2,2 kW
- skok 0,7m
- predkos¢ ruchu 0,01m/sek.

- sterowanie miejscowe z pulpitu przenosnego sceny gtbwnej
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2.1.1 1 zapadnie widowni
Przeznaczenie

- Zmiana uksztaltowania podtogi i transport trybun.

- powierzchnia 66,05m?

- konstrukcja stalowa — podtoga wg. projektu architektonicznego ......

- no$nos¢ uzytkowa - statyczna S5kN/m?

- dynamiczna 2,5kN/m

- zespot napedowy wyposazony w dwa niezalezne hamulce i enkoder, 6
spiralliftow

ND-18"-22 i silniki elektryczne tréjfazowe asynchroniczne 2x7,5kW
sprzezone mechanicznie.

- skok — 0,00+-7,18m

- predkos¢ ruchu stata 0,02m/sek. Rozruch ptynny

- sterowanie miejscowe z pulpitu przenosnego sceny gtownej

2.2 Sala Duza - Urzadzenia mechanizacji gérnej

2.2.1 Mosty ruchome

Przeznaczenie

- Zmiana szerokosci okna portalowego w zaleznosci od granych dziet.

- wysoko$¢ 8,1m
- dlugos¢ max. (czesc stata + ruchoma) — prawa 1,1+2,7=3,8m
-lewa 1,6+2,7=4,3m

- szerokos¢ 0,8m + 1,2m

- ilos¢ pozioméw 5 (0,00; 0,20; 0,40; 2,9; 5,4)

- konstrukcja stalowa ptaszczyzny widoczne z widowni pokryte blachg i
niepalng tkaning

- naped reczny blokowany

- skok 1,5m (diafragmowanie szerokos$ci okna scenicznego 12 +15m)
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2.2.2 Mosty ruchome

Przeznaczenie

- Transport pionowy i zamocowanie urzadzen oswietleniowych.

1 most portalowy ruchomy podwieszony na dwéch rzedach lin
- dlugos¢ catkowita 15m
uzytkowa 12m
szybry 2 x 1,5m
- wysokos$¢ 4,1m
- szeroko$¢ 0,8m + odboje 0,4m
- ilos¢ poziomow — 1 obstugowy + wneka pod mostem obstugi
- konstrukcja stalowa pokryta od strony widowni blachg i niepalna tkaning,
podwieszona na dwoch rzedach lin
- no$nosc¢ uzytkowa 1400kG
- zespot napedowy z silnikiem trojfazowym asynchronicznym 11kW z
dwoma niezaleznie dziatajgcymi hamulcami z enkoderem. Zespot
ustawiony na |l galerii scenicznej
- skok 0,5m + 7,5m (8m)
- predkos¢ ruchu 0 + 0,15m/sek.
- sterowanie centralne z pulpitu napedow elektrycznych sceny

2 mosty oswietleniowe sceny gtéwnej podwieszone na dwéch rzedach
lin
- dlugos¢ 15m
- wysoko$¢ 4m
- szeroko$¢ — most | — 0,9m

-most Il —0,8m
- konstrukcja stalowa azurowa podwieszona na dwdéch rzedach lin nosnych
- no$nosc¢ uzytkowa — most | — 1 200kG

- most Il — 1 200kG
- zespot napedowy silnik elektryczny tréjfazowy asynchroniczny 7,5kW z
dwoma hamulcami i enkoderem- zespét ustawiony na Il galerii

scenicznej
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- skok (d6t mostu) 0,5m + 12m
- predkos¢ ruchu 0 +0,15 m/sek.

- sterowanie centralne z pulpitu napedow

1 sofit oswietlenia kontrowego sceny gtéwnej podwieszony na dwéch

rzedach lin

- dtugos¢ 15m

- wysoko$¢ 2m

- szerokos$¢ 0,8m

- konstrukcja stalowa azurowa podwieszona na dwoch rzedach lin nosnych

- nosnosc¢ uzytkowa 1 200kG

- zespot napedowy — silnik tréjfazowy asynchroniczny 5,5kW z dwoma
niezaleznie pracujgcymi hamulcami oraz enkoderem , Zespot ustawiony
na Il galerii scenicznej

- skok (dot mostu) 0,5 + 12m

- predkos¢ ruchu 0 +0,15m/sek.

- sterowanie centralne z pulpitu napedow

2.2.3 1 kurtyna tekstylna podnoszono- rozsuwana
Przeznaczenie

- Zmiana uksztattowania widowni dla celéw inscenizacyjnych oraz transport

rekwizytow.

- dtugosc¢ belki kurtynowej 20m
- belka kurtynowa podwieszona na 6 linach no$nych i prowadzona pionowo
oraz wyposazona w mechanizm kurtyny rozsuwanej

- naped elektryczny — silnik trojfazowy asynchroniczny

- podnoszenie 11 kW

- rozsuwanie 4 kW
- no$nosc¢ uzytkowa 500kG
- skok 0,8m + 19m
- predko$¢ ruchu

- podnoszenia 0 +1,1m/sek.

- rozsuwania 0 + 0,7m/sek.
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- sterowanie centralne z pulpitu napedoéw i z pulpitu inspicjenta

2.2.4 SZTANKIETY

Przeznaczenie

- Transport pionowy dekoracji

Element nosny na ktérej mocowane sg dekoracje- belka stalowa, dlugosc dopasowana do
przepustéw w stropie technicznym.

Naped sztankietow — wciggarka bebnowa z podwojnym hamulcem. Naped mocowany do
konstrukgciji stropu technicznego. Liny nosne rozprowadzane w blokowni, schodzg doktadnie w
miejscach wyznaczonych w projekcie architektonicznym. Belka nosnha zawieszona na linach za
posrednictwem zaciskéw klinowych i $rub napinajgcych.

Belki nosne sztankietow nalezy malowaé proszkowo. Kolor uzgodni¢ z architektem

Miejsce zastosowania i szczegoty wykonania zgodnie z rysunkami detali i wykazem

projektowym.

1 sztankiet kurtynowy ( nr. 0)

- dtugos¢ belki 20m

- belka sztankietowa podwieszona na 6 linach i prowadzona pionowo

- zespot napedowy z silnikiem trojfazowym, asynchronicznym 9,2kW
wyposazony w dwa hamulce i enkoder. Zespot ustawiony na stropie
technicznym

- no$nosc¢ uzytkowa 300kG

- skok 0,8 + 19m

- predkos¢ ruchu 0 + 0,9m/sek.

- sterowanie centralne z pulpitu napedow i z pulpitu inspicjenta

42 sztankiety liniowe (nr. 1+42)

- dtugos¢ belki 17m + teleskopy 2x 0,8m (sztankiety nr1+40 i 2x0,6m

sztankiety nr41+42)

- zespot napedowy z silnikiem trojfazowym asynchronicznym 7,5kW z
dwoma niezaleznie dziatajgcymi hamulcami oraz en koderem. Zespoty
napedowe ustawione na stropie technicznym

- predkos¢ ruchu 0 +0,8m/sek. przy nosnosci 300kG

0 + 6m/sek. przy no$nosci 500kG

- no$nosc¢ uzytkowa 300kG przy predkosci maks. 0,8m/sek.
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500kG przy predkosci do 0,6m/sek.
- skok 0,8+18,3m (sztankiet nr.1 +16)
0,8+18,6m (sztankiet nr.17 + 29)
0,8+18,9m(sztankiet nr.30 +42)
- sterowanie centralne z gtébwnego komputerowego pulpitu napedéw oraz

pulpitu przenosnego

1 sztankiet horyzontowy tukowy (nr. 43)
- dtugos¢ belki 31m
- zespot napedowy z silnikiem trojfazowym asynchronicznym 7,5 kW z
dwoma

hamulcami i en koderem, zespot ustawiony na stropie technicznym
- predkos¢ ruchu 0 + 0,5m/sek.
- no$nosc¢ uzytkowa 600kG
- skok 0,8 +18,6m
- sterowanie centralne z gtéwnego pulpitu napedow i pulpitu przenosnego
1 sztankiet horyzontowy prosty (nr.44)
- dlugos¢ belki 19m
- zespot napedow z silnikiem trojfazowym asynchronicznym 7,5kW z

dwoma hamulcami i

enkoderem, zespot ustawiony na stropie technicznym
- predkos¢ ruchu 0 + 0,8m/sek. Przy nosnosci 300kG
0 + 0,6m/sek. Przy nosnosci 500kG
- no$nosc¢ uzytkowa 300kG przy predkosci max. 0,8m/sek.
500kG przy predkosci do 0,6m/sek.

- skok 0,8 +18,6m

- sterowanie centralne z gtdwnego pulpitu napedow i pulpitu przenosnego

4 podnosniki punktowe

- naped elektryczny — silnik tréjfazowy
- predkos¢ ruchu 0+0,3m/sek.

- no$nosc¢ uzytkowa 1 000kG

- skok 15m

- sterowanie centralne z pulpitu napeddéw
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- urzgdzenie typowe - zakup, ustawiane na wyznaczonych miejscach na

stropie technicznym lub w innych miejscach o dostatecznej nosnosci.

4 sztankiety boczne (nr. L1, L2,P1, P2)
- dtugos¢ belki
- sztankiety L1 i P1—-6,6m
- sztankiety L2 i P2 — 7m
- zespot napedowy z silnikiem trojfazowym asynchronicznym 0,75kW i z
dwoma hamulcami ustawiony na stropie technicznym
- predkos¢ ruchu nieregulowana 0,2m/sek.
- no$nosc¢ uzytkowa 100kG
- skok 0,8 +18,3m

- sterowanie centralne z pulpitu napedow

2 sztankiety prosceniowe (nr. 01,02)

- dtugos¢ belki 15m

- zespot napeddéw  silnikiem tréjfazowym asynchronicznym 5,5 kW i dwoma
hamulcami oraz enkoderem. Zespot ustawiony na stropie widowni.

- predkos¢ ruchu 0 + 0,5m/sek.

- no$nosc¢ uzytkowa 300kG

- skok 0 +15,5m

- sterowanie miejscowe z pulpitu przenosnego sceny gtownej

1 sztankiet prosceniowy oswietleniowy (nr.03) podwieszony na dwéch

rzedach lin

- dlugos¢ belki 15m

- zespot napedowy z silnikiem trojfazowym asynchronicznym 5,5kW i
dwoma hamulcami oraz enkoderem. Zespot ustawiony na stropie widowni.

- predkos¢ ruchu 0+0,15/sek.

- no$nosc¢ uzytkowa 1 100kG

- skok 0,5 + 15,5m

- sterowanie miejscowe z pulpitu przenosnego sceny gtownej
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3 sztankiety oswietleniowe widowni (nr.04,05 i 06) podwieszone na

dwéch

rzedach lin

- dtugos¢ 0,4 — 17,5m
0,5-18m
0,6 —12m

- zespot napedowy z silnikiem elektrycznym tréjfazowym 4kW z dwoma
niezaleznie dziatajgcymi hamulcami i enkoderem . Zespot ustawiony na
stropie widowni

- predkos¢ ruchu 0+0,15m/sek.

- no$nosc¢ uzytkowa 1 000kG

- skok

- sztankiet nr. 04-0,9m +14m
- sztankiet nr. 05 - 0,9m +13m
- sztankiet nr. 06 — 9,5m +13m

- sterowanie miejscowe z pulpitu przenosnego sceny gtownej

2 sztankiety oswietleniowe skosne widowni (nr. OL i OP) podwieszone

na dwoch rzedach lin

- dlugosc¢ 9,9m

- zespot napedowy z silnikiem trojfazowym asynchronicznym 1,1 kW
dwoma hamulcami i en koderem. Zespdt ustawiony na stropie widowni

- predkos¢ ruchu 0+0,15m/sek.

- no$nosc¢ uzytkowa 500kG

- skok 0,9m + 12m

- sterowanie miejscowe z pulpitu przenosnego sceny gtownej

20 podnosnikéw punktowych kieszeni tylnej

- naped elektryczny — silnik tréjfazowy asynchroniczny 0,55kW

- predkos¢ ruchu 0 + 0,13m/sek.

- no$nosc¢ uzytkowa 250kG

- skok 15m

- sterowanie miejscowe z pulpitu napeddw kieszeni tylnej z mozliwoscig

synchronizacji sterowania

Strona 14



Wielofunkcyjna Sala Koncertowa w Toruniu

2.3

2.3.1

- urzgdzenie typowe — zakup do podwieszania na doprojektowanych

belkach przesuwnych

1 sztankiet oswietleniowy sceny plenerowej

- dtugos¢ belki 15m

- zespot napedowy z silnikiem trojfazowym asynchronicznym 5,5kW i
dwoma hamulcami oraz enkoderem. Zespot ustawiony w maszynowni
tylnych bram kieszeni

- predkos¢ ruchu 0+0,15m/sek

- no$nosc¢ uzytkowa 1 500kG

- skok +5,43m +15m

- sterowanie miejscowe z pulpitu napedu kieszeni tylnej

Sala Kameralna — Urzadzenia mechanizacji gornej

Sztankiety

2 sztankiety oswietleniowe widowni (nr. 01+02) podwieszona na
dwéch rzedach lin
- dtugosc belki 8m
- zespot napedowy z silnikiem trojfazowym asynchronicznym z dwoma
niezaleznie dziatajgcymi hamulcami i enkoderem bedzie ustawiony na
stropie widowni kameralnej
- predkos¢ ruchu 0+0,15m/sek.
- no$nosc¢ uzytkowa 800kG
- skok
- sztankiet 01 — 0,9m +13m
- sztankiet 02 — 0,9m +12m

- sterowanie miejscowe z kasety sali kameralnej

1 sztankiet (do aranzacji ramy portalowej) nr.1
- dtugos¢ belki 11m
- zespot napedowy z silnikiem trojfazowym asynchronicznym o mocy 4 kW

z dwoma hamulcami. Zespot ustawiony na podescie nad sceng
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- predkos¢ ruchu 0,1m/sek.
- no$nosc¢ uzytkowa 200kG
- skok 0,8 + 12,5m

- sterowanie miejscowe z kaset Sali Kameralnej

1 sztankiet kurtynowy nr.2

- dtugosc belki 11m

- skok 0,8 +12,5m

- zespot napedowy z silnikiem trojfazowym asynchronicznym o mocy 11kW
z dwoma hamulcami i enkoderem. Zespo6t ustawiony na podescie.

- no$nosc¢ uzytkowa 200kG

- predkos¢ ruchu 0 + 0,6m/sek.

- sterowanie miejscowe z kasety Sali Kameralnej i z przenosnego
stanowiska

Inspicjenta

2.3.2 Podnosniki punktowe

Przeznaczenie

- Transport géra dét i magazynowanie dekoracji:

Podnosnik wyposazony jest w pojedynczg ling no$ng (nieodkretna) zakoriczong ciezarkiem, do
ktérego mocowany jest karabinczyk.

Naped podnosnika — wciggarka tancuchowa z podwojnym hamulcem, mocowana do konstrukcji za
posrednictwem stojakow. Lancuch nosny zakonczona zaczepem biegnie z napedu na zblocze

usytuowane bezposrednio nad przepustem w stropie technicznym.

20 podnosnikéw punktowych

- naped elektryczny — silnik tréjfazowy asynchroniczny 0,55kW

- predkos¢ ruchu 0+0,13 m/sek

- no$nosc¢ uzytkowa 250kG

- skok 11m

- sterowanie miejscowe z kasety sali kameralnej

- urzgdzenie typowe —zakupione i podwieszone do projektowanych belek

przesuwnych
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3 WARUNKI DOSTAWY

Ogodlne wymagania dotyczgce warunkow dostaw podano w specyfikacji ,WWymagania ogoine”.

Wykonawca powinien:
- dokona¢ uzgodnien z producentem dotyczacych gwarancji jakosci catej zamawianej ilosci
podzespotow i czesci nodnych urzgdzen
- dokonac¢ uzgodnien dotyczacych rytmicznosci dostaw wynikajgcej z harmonogramu robét
- zagwarantowac sobie dostep do wynikow badan petnych i niepetnych oraz specjalnych,
wykonywanych przez producenta
- zapewni¢ sobie od producenta atest (zaswiadczenie, o jakosci) zawierajgcy nastepujgce dane:
* Nazwe i adres producenta
» Date i numer kolejny badania
* Oznaczenie wedtug normy
o llos¢

» Pieczec¢ i podpis osoby odpowiedzialnej za wykonanie badan.

Przyjecie materiatéw i wyrobow na budowe powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika

budowy.

4 TRANSPORT | SKLADOWANIE

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyna,
na jakos¢ wykonywanych roboét.

Materiaty przewozone na $rodkach transportu powinny by¢é zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.
Materiat winien by¢ transportowany i skladowany w sposéb zabezpieczajacy przed uszkodzeniami,

lub pogorszeniem parametrow technicznych.
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5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne wymagania dotyczace roboét

Roboty i czynnosci montazowe, regulacyjne, pomiarowe i inne dotyczace urzgdzeh wyposazenia
sceny powinny by¢ wykonywane w terminach okreslonych w Harmonogramie robét przedktadanym
przez Wykonawce do roboczego uzgodnienia oraz zakohczone zgodnie z terminem umownym.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ wykonania robét oraz ich zgodnosé ilosciowg z
zakresem rzeczowo-ilosciowym zamdwienia.

Prowadzone przez Wykonawce roboty muszg by¢ kierowane przez Kierownika robét z ramienia
Wykonawcy oraz kontrolowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego z ramienia
Zamawiajgcego.

Ze wzgledu na nietypowy charakter prac osoby zatrudnione przy montazu urzadzen powinny mieé
doswiadczenie w realizacji podobnych zadan.

Wykonawca zobowigzany jest ubezpieczy¢ roboty dotyczace montazu, regulacji urzadzen
wyposazenia technologicznego w zakresie zgodnym z postanowieniami zawieranej umowy.
Wykonawca reprezentowany przez Kierownika Robét zobowigzany jest przed przystgpieniem do
prac dotyczacych lokalizacji, montazu urzgdzeh technologicznych uzgodnic je z Inspektorem
Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawce reprezentowanego przez ustanowionego z jego ramienia Kierownika robét oraz
pracownikéw wykonujgcych roboty obowigzujg przepisy prawa powszechnie obowigzujgcego a w
szczegolnosci:

- Przestrzeganie przepiséw ustawy prawo budowlane oraz obowigzujgcych na jej podstawie
przepiséw wykonawczych:

- Przestrzeganie przepisow BHP dotyczgcych robét budowlanych oraz montazowych.
Przestrzeganie przepisow P.Poz.

Na wykonanych urzadzeniach nalezy umiesci¢ tablice informacyjne z oznaczeniem nazwy
urzgdzenia.

W szczegdlnosci dla robot dotyczgcych urzadzen mechanizaciji doinej nalezy:

Przed przystgpieniem do wykonania konstrukcji sprawdzi¢ w naturze zewnetrzne wymiary otworow
na scenie i otworéw na poziomach przejazdu platformy zapadni sprawdzajgc jednoczes$nie czy
zachowana jest ich pionowos$¢ .

Konstrukcje spawac zgodnie z rysunkami. Przed malowaniem dokfadnie oczysci¢ szlifujac

i przemywajgc rozpuszczalnikiem. Malowac farbg podktadowg antykorozyjng i nawierzchniowa.
Wymagane s3 atesty dla zastosowanych farb.

Montaz napedu rozpoczg¢ od mocowania podnosnikéw spiralnych do podtoza, a nastepnie do
trawers zgodnie z dokumentacjg i instrukcjg producenta. Montaz powinna przeprowadzaé osoba

przeszkolona przez producenta lub pod nadzorem osoby posiadajgcej takie przeszkolenie oraz
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doswiadczenie w podobnych realizacjach . Dalsze elementy napedu montowaé wedtug
dokumentacji zwracajgc szczegblng uwage na poziome ustawienie tancuchéw napedowych i
dostateczne ich napiecie.
Po obudowaniu konstrukc;ji platform, w celu zachowania jednakowych odlegtosci miedzy
platformami, do obudéw nalezy przymocowa¢ listwy z teflonu lub innego materiatu o podobnych
wiasciwos$ciach.
Roboty obejmuja:
- wykonanie urzgdzeh mechanizacji dolnej zgodnie z projektem

wykonawczym
- dostawe i zamontowanie urzadzen
- rozruch i regulacje
Roboty obejmujg rowniez wszystkie prace uzupetniajgce zwigzane z wyzej opisanymi pracami
podstawowymi oraz wszystkie swiadczenia niezbedne dla petnego i prawidtowego ukonczenia
robot.
W tym celu Wykonawca powinien wigczy¢ do oferowanej ceny koszty dostaw, robocizny i
wszystkich swiadczen niezbednych do wykonania zadania prawidtiowo, zgodnie z normami i
przepisami oraz warunkami okreslonymi w opisie technicznym i z zasadami dobrego

wykonawstwa.

5.2 Dokumentacja powykonawcza

Wykonanie i montaz powinny by¢ zgodne z przekazang przez Inwestora dokumentacjg techniczna.
Ewentualne odstepstwa od projektu i zmiany powinny by¢ przedstawione do akceptacji nadzorowi
technicznemu i uzgadniane z projektantem.

Wykonawca zobowigzany jest do przekazania uzytkownikowi 2-ch kompletéw niezbednej
dokumentaciji technicznej i eksploatacyjnej zainstalowanych urzadzenh jak: wykazy materiatow, z
ktérych wykonane urzgdzenia; instrukcji obstugi urzgdzen (w jezyku polskim); atesty jakosci
wyrobu wystawione przez producenta; certyfikaty na znak bezpieczehstwa zastosowanych
materiatéw w urzadzeniu i na samo urzgdzenie wyposazenia technologicznego instalacji
wewnetrznej urzadzenia.

Wykonawca zobowigzany jest do przekazania Zamawiajgcemu Kopie certyfikatdéw gwaranc;ji

wystawionych przez producenta wraz z dokumentacjami powykonawczymi.

Strona 19



Wielofunkcyjna Sala Koncertowa w Toruniu

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i czynnosci jakie bedg przeprowadzone

podczas dostawy i odbioru urzadzen wyposazenia technologicznego.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i

prowadzeniem badan materiatéw (o ile zajdzie taka potrzeba), testéw pomiarowych instalacji

ponosi Wykonawca.

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania prac oraz po ich zakonczeniu powinno podlegac:

- posiadanie odpowiednich atestow, certyfikatow, swiadectw jako$ci,

- posiadanie instrukcji (w jezyku polskim) obstugi dostarczonych urzadzen;

7 ODBIOR ROBOT

Odbidr robét obejmuije :

- odbidr czesciowy,

- odbidr ostateczny ( catego zakresu prac ),

Do odbioru mogg by¢ zgtoszone roboty, dla ktérych Wykonawca przekaze Zamawiajgcemu oprocz

dokumentéw wymienionych ww. pkt. 6, rowniez protokoty z pozytywnymi wynikami préb

obcigzeniowych oraz, zgodnie z wymaganiami umowy, protokoty odbioru, a takze pisemne

potwierdzenia o dokonaniu przez Wykonawce przeszkolenia personelu Bezposredniego

Uzytkownika w zakresie podstawowej obstugi dostarczonych urzadzen.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru
czesciowego roboét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru

robot ze strony Zamawiajgcego dokonuje Inspektor nadzoru.

Odbiér ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakohczeniu robdt na podstawie

wynikéw pomiardw i badan jakosciowych.

Podstawe odbioru zainstalowanych urzgdzen stanowig nastepujace dokumenty :

dokumentacja techniczna,

dziennik budowy,

zaswiadczenia o jakosci materiatéw i wyrobéw dostarczonych na budowe w postaci atestu,
certyfikatu jako$ci lub deklaracji zgodnosci,

protokoty odbioru materiatow i wyrobow,

protokoty odbioru poszczegdinych etapdéw lub elementéw robdt,
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= wyniki badan laboratoryjnych materiatéw i wyrobéw, jesli byty wykonywane,

= ekspertyzy techniczne, jesli byty wykonywane przed odbiorem budynku.

Zakres czynno$ci kontrolnych powinien obejmowac:
( sztankiety oswietleniowe, sztankiety dekoracyjne, podnosniki punktowe, podnosniki gtosnikow,
reczne podnosniki gtosnikéw, naped wtazu, zapadnia akustyka, podstawa projektora, torowisko

kurtynowe)

Indywidualny charakter urzadzen wymaga wykonania ich zgodnie ze wskazéwkami na rysunkach i
opisami technicznymi.

Elementy konstrukcji stalowych urzgdzeh nalezy wykonac i odbiera¢ zgodnie z zapisami zawartymi
w Polskiej Normie PN-B-06200 ,Konstrukcje stalowe budowlane —Warunki wykonania i odbioru —
Wymagania podstawowe.

Elementy mechaniczne nalezy odebrac¢ i przekaza¢ do eksploatacji po dokonaniu procesu
odbiorowego wykonanego wg ponizszych zasad. Protokoty wykonania czynnosci odbiorowych
winny by¢ nastepnie zatgczone do dokumentacji powykonawczej . Dokumentacja ta wraz z
instrukcjg eksploatacji i konserwacji winna by¢ skfadnikiem ksigzki urzgdzenia pozostajgcej w
dyspozycji uzytkownika.

Ksigzke taka nalezy zatozy¢ dla kazdego urzgdzenia technologicznego — mechanicznego

- osobno: dla kazdego sztankietu, mostu portalowego i mostéw oswietleniowych

Odbiory polegajg na sprawdzeniu:

1) dziatania urzadzen sterowniczych i ogranicznikow ruchéw roboczych,

2) uktadéw ciegnowych i ich zamocowan,

3) dziatania mechanizméw i predkosci ruchéw roboczych,

4) dziatania urzgdzen zabezpieczajgcych,

5) dziatania urzgdzen sygnalizacyjnych .

6) wykonanie prob urzgdzen z obcigzeniem kontrolnym.

1. Podczas badar dziatania urzgdzen sterowniczych i ogranicznikow ruchéw roboczych dokonuje
sie sprawdzenia:

1) dziatania urzgdzeh sterowniczych oraz sprawdzenia, czy dzwignie albo przyciski wyposazone w
sprezyny zwrotne wracajg do potozenia zerowego po ustaniu dziatania sit zewnetrznych,

2) prawidlowosci realizacji zasterowanych ruchéw poszczegoéinych mechanizmoéw urzgdzenia,

3) wytacznika awaryjnego ,STOP” i innych fgcznikéw bezpieczenstwa, czy po ich zadziataniu
zostang wytaczone obwody zasilania napedu,

4) dziatania ogranicznikdw ruchéw roboczych mechanizméw napedowych tj. fgcznikdéw krancowych
i koncowych poprzez sprawdzenie: a) wspotdziatania ogranicznikéw ruchéw roboczych z
elementami

wspotpracujgcymi, w szczegolnosci krzywek, dzwigni, ich standéw zamkniecia i otwarcia,
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b) dziatania ogranicznikéw ruchéw roboczych z predkoscig odpowiednig dla danego mechanizmu i
przy nieobcigzonym elemencie przenoszgcym obcigzenie,

W urzadzeniach wyposazonych w ograniczniki krancowe i kohcowe w pierwszej kolejnosci
powinno by¢ sprawdzone dziatanie ogranicznikéw koncowych. Dziatanie ogranicznikow

krancowych sprawdza sie przy zbocznikowanych ogranicznikach kohcowych.

2. Podczas badan uktadéw ciegnowych i ich zamocowan dokonuje sie sprawdzenia:

1) zgodnosci ciegien z dokumentacjg techniczng,
2) zamocowania ciegien do urzgdzen napedowych i ich konstrukcji,

3) stanu technicznego lin stalowych oraz okreslenia stopnia ich zuzycia,

3. Podczas badar dziatania mechanizméw i predkosci ruchéw roboczych dokonuje sie

sprawdzenia:

1. Dziatania mechanizméw urzadzenia, bez obcigzenia prébnego; kazdy mechanizm
podlega co najmniej dwukrotnej prébie ruchowej w catym zakresie pracy i przy
kojarzeniu ruchéw,

2. Daziatania urzgdzen sterowniczych mechanizmoéw, hamulcow, sprzegiet i
przekfadni,

3. Predkosci ruchéw roboczych wszystkich mechanizmow, przy obcigzeniu prébnym
wynoszacym 100% udzwigu nominalnego.

4. Podczas badan dziatania urzgdzen sygnalizacyjnych dokonuje sie sprawdzenia,
czy zainstalowane wskazniki i urzadzenia sygnalizacyjne dziatajg prawidtowo
podczas postoju i w ruchu urzadzenia .

5. Woykonuje sie nastepujgce préby urzadzen z obcigzeniem kontrolnym:

Statyczna, z obcigzeniem wynoszgcym 125% udzwigu nominalnego ;
Dynamiczng, wykonywang z obcigzeniem rownym 110% udzwigu nominalnego.

* Prdba statyczna powinna by¢ wykonana przy najbardziej niekorzystnym,
pod wzgledem statecznosci, usytuowaniu elementéw przenoszacych
obcigzenie. Czas jej trwania nie powinien by¢ krétszy niz 10 min.

¢ Préba dynamiczna powinna by¢ przeprowadzona po uzyskaniu
pomysinego wyniku proby statycznej i powinna polega¢ na wykonaniu co
najmniej dwoch cykli pracy, z predkosciami i kojarzeniem ruchéw

elementdéw urzgdzenia , okre$lonymi w dokumentaciji.

Po wykonaniu proby statycznej i dynamicznej nalezy przeprowadzi¢ wyrywkowg kontrole stanu
konstrukcji nosnej urzadzenia w miejscach dostepnych do ogledzin, w szczegolnosci ztgczy
spawanych i potgczen roztgcznych. Elementy konstrukcji nie powinny wykazywac¢ uszkodzen oraz

trwatych odksztatceh.
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Wyniki préb winny by¢ odnotowane w dzienniku konserwacji stanowigcego czes¢ dokumentacji

powykonawczej urzadzen .

8 SPOSOB ROZLICZENIA CENY OFERTOWEJ ORAZ ROZLICZENIE
ROBOT

Sposob rozliczenia robét dokonaé zgodnie z umowg zawartg pomiedzy Zamawiajgcym a
Wykonawcg robét.

Cene ryczattowg oferty nalezy wyliczy¢ w wysokosci netto (z narzutami bez podatku VAT) oraz
brutto (z podatkiem od towardw i ustug VAT; ceny netto i brutto winne znalez¢ sie na formularzu
ofertowym), chyba Zze warunki przetargowe stanowig inaczej.

Wypetniajgc Formularz przedmiarowy robét nalezy poda¢ wycene wszystkich jego elementéw.
Zgodnie z zakresem zamowienia nalezy podaé¢ wyceny, w ktérych nalezy uwzglednié¢ wszystkie
pozostate koszty zwigzane z realizacjg zamdwienia takich jak:

- koszty dodatkowych zobowigzan Wykonawcy wynikajgcych z realizaciji

postanowien okreslonych w Specyfikacji Technicznej oraz koszty zwigzane z:

- dojazdem personelu wykonujgcego prace i czynnosci zwigzane z lokalizacjg urzgdzen
wyposazenia technologicznego, transportem tych urzgdzen, praca sprzetu pomiarowego lub badan

sprawdzajgcych;

szkoleniem podstawowym personelu Uzytkownika w zakresie obstugi dostarczonych urzadzen;

ubezpieczeniem robdt;

pracami porzgdkowymi po wykonaniu robét;

ochrong srodowiska;

- ochrong P.Poz.;

- bezpieczehstwem i higieng pracy w czasie wykonywania robot;

- Swiadczeniem ustug wynikajacych z zobowigzan z tytutu gwaranc;ji i rekojmi;
- wszystkie inne nie wymienione koszty bezposrednie i posrednie zwigzane z

realizacja zamowienia np. koszty Kierownika robét, zarzadu Wykonawcy itp.

9 PRZEPISY ZWIAZANE

Podstawg do wykonania robét sg wymagania zawarte:
- w zawieranej umowie pomiedzy Wykonawcg a Zamawiajgcym,
- wymagania zawarte w niniejszej specyfikaciji,
Ustawy i Rozporzadzenia:
* Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 28grudnia 2001r. w sprawie warunkow
technicznych dozoru technicznego, jakim powinny odpowiadaé¢ dzwigniki (Dz. U. 2002r. Nr4

poz. 43
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* Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki [1] z dnia 20 grudnia 2005r. w sprawie
zasadniczych wymagan dla maszyn i elementow bezpieczenstwa [2]

o (Dz. U. Nr 259, poz. 2170)”.

 Dz. U. 80 poz.563 Rozporzadzenie Ministra MSWIA z 21.04.2006 w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkéw i innych obiektéw budowlanych.

* Przywofane normy maszynowe (stosowac w aktualnej wersji): PN-/M-8226, PN-/M-80241

 Wykonawca ma obowigzek znaé¢ wszystkie ustawy i rozporzadzenia wiadz centralnych,
zarzadzenia wtadz lokalnych, inne przepisy, instrukcje oraz wytyczne, ktére w jakikolwiek

sposob sg zwigzane z realizacjg robét lub mogg wptywaé na sposéb prowadzenia robét.

10 WYMAGANIA GWARANCYJNE

Wykonawca na wykonane roboty zwigzane z dostawg i odbiorem urzadzen wyposazenia
technologicznego zobowigzany jest zgodnie z umowg udzieli¢ (pisemnie potwierdzi¢) gwaranciji i
rekojmi na:

- ha prace montazowe i regulacyjne urzadzen technologicznych;

- ha prace pomiarowe i stabilizacyjne urzadzen technologicznych

Warunki gwarancji okresli umowa.
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